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Однофазные асинхронные электроприводы широко 

используются в машинах и агрегатах всех отраслей 
сельского хозяйства. При этом применяются устарев-
шие и неэффективные способы питания от сети, 
например, конденсаторный пуск. Для наиболее эффек-
тивного и энергосберегающего питания асинхронного 
электродвигателя повсеместно используются частот-
ные преобразователи. Однако однофазные частотные 
преобразователи являются довольно дорогостоящими. 
Альтернативой использования дорогостоящих частот-
ных преобразователей, а также низкоэффективных 
конденсаторов в однофазном асинхронном электро-

приводе, может оказаться питание с помощью систем 
управления векторно-алгоритмического типа. Полупро-
водниковое устройство регулирования скорости состо-
ит из 4 пар полупроводниковых ключей, подсоединен-
ных к источнику постоянного тока и обмоткам статора. 
С помощью различных вариантов включения статор-
ных обмоток электродвигателя можно создавать раз-
личные типы вращающихся магнитных полей, которые 
можно использовать для регулирования скорости элек-
тродвигателя и обеспечивать возможность реверса 
электродвигателя. Для снижения денежных затрат на 
изготовление лабораторных образцов на начальном 
этапе проектирования полупроводниковых устройств 
целесообразно провести компьютерное моделирова-
ние. Целью работы является разработка однофазного 
асинхронного электропривода на основе векторно-
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алгоритмического управления для мобильных сельско-
хозяйственных машин малой мощности. Для построе-
ния имитационной модели электропривода использо-
валась среда компьютерного имитационного модели-
рования Matlab Simulink. Показаны поэтапный алгоритм 
построения модели в блоках и их взаимосвязь. На ос-
нове полученной модели получены электромеханиче-
ские характеристики асинхронного двигателя сельско-
хозяйственной машины при работе с полупроводнико-
вым устройством регулирования скорости, которые 
свидетельствуют о целесообразности его использова-
ния в электроприводе мобильных сельскохозяйствен-
ных машин. Было выяснено, что данное полупроводни-
ковое устройство позволяет производить пуск одно-
фазного асинхронного электродвигателя в прямом и 
обратном направлении с пусковым моментом 202% от 
пускового момента при конденсаторном пуске, а также 
позволяет производить работу с критическим моментом 
286% от критического момента при конденсаторном 
пуске. 

 
Keywords: asynchronous motor, simulation modeling, 

Matlab, Simulink, vector-algorithmic control. 
 
Single-phase asynchronous electric drives are widely 

used in machines and units of all branches of agriculture. 
And also, outdated and inefficient methods of power supply 
from the network are used, for example, capacitor start. For 
the most efficient and energy-saving supply of an asyn-
chronous electric motor, frequency converters are widely 
used. However, single-phase frequency converters are 

quite expensive. An alternative to using expensive fre-
quency converters, as well as low-efficiency capacitors in a 
single-phase asynchronous electric drive, may be powered 
by vector-algorithmic control systems. The semiconductor 
speed control device consists of four pairs of semiconduc-
tor switches connected to a DC source and stator windings. 
Various types of rotating magnetic fields may be created by 
using various options for connecting the stator windings of 
the electric motor which may be used to control the speed 
of the electric motor and provide the possibility of reversing 
the electric motor. To reduce the cost of manufacturing 
laboratory samples at the initial stage of designing semi-
conductor devices, it is advisable to carry out computer 
simulation. The research goal is the development and 
study of a single-phase asynchronous electric drive based 
on vector-algorithmic control for low-power mobile agricul-
tural machines. To build a simulation model of the electric 
drive, the Matlab Simulink computer simulation environ-
ment was used. A step-by-step algorithm for building a 
model in blocks and their relationship are shown. Based on 
the model obtained, the electromechanical characteristics 
of an asynchronous motor of an agricultural machine were 
obtained when working with a semiconductor speed control 
device which indicated the feasibility of its use in the elec-
tric drive of mobile agricultural machines. It was found that 
this semiconductor device allows starting a single-phase 
asynchronous electric motor in the forward and reverse 
direction with a starting torque of 202% of the starting 
torque with a capacitor start, and also allows working with a 
critical moment of 286% of the critical moment with a ca-
pacitor start. 
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Введение 
Однофазные асинхронные электроприводы 

получили широкое распространение в машинах 
и агрегатах сельскохозяйственного производ-
ства, применяясь в зернодробилках, картофеле-
чистках, насосных станциях для полива, инди-
видуальных доильных аппаратах и т.д. При этом 
используются устаревшие и неэффективные 
способы питания от сети, например, конденса-
торный пуск [1].  

Сегодня для наиболее эффективного и энер-
госберегающего питания асинхронного электро-
двигателя повсеместно используются частотные 
преобразователи. Однако однофазные частот-
ные преобразователи являются довольно доро-
гостоящими, что существенно ограничивает 

возможности их широкого применения в сель-
скохозяйственной технике малой мощности.  

Эффективной альтернативой использования 
дорогостоящих частотных преобразователей, а 
также низкоэффективных конденсаторов в од-
нофазном асинхронном электроприводе, может 
оказаться питание с помощью систем управле-
ния векторно-алгоритмического типа. Данные 
устройства позволяют получать вращающееся 
поле статора двигателя, близкое к круговому, 
обеспечивают повышение развиваемого двига-
телем момента и улучшение энергетических ха-
рактеристик, но при меньших затратах, чем при 
использовании существующих однофазных пре-
образователей частоты [2]. 
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На рисунке 1 приведена принципиальная 
электрическая схема полупроводникового 
устройства регулирования скорости [3]. 

 
Рис. 1. Полупроводниковое устройство 

 
Устройство состоит из четырех пар полупро-

водниковых ключей, подключенных к статорным 

обмоткам однофазного двухобмоточного асин-
хронного электродвигателя. Каждая пара полу-
проводниковых ключей образована n-p-n тран-
зистором (VT1, VT2, VT3, VT4) и тиристором 
(VS1, VS2, VS3, VS4) со встречно-параллельно 
включенным диодом. Начала и концы статорных 
обмоток подключены к средним точкам пар по-
лупроводниковых ключей таким образом. Эмит-
теры транзисторов объединены и подключены к 
минусу источника постоянного тока. Коллекторы 
транзисторов подключены к статорным обмот-
кам двигателя. Аноды тиристоров и катоды дио-
дов объединены и подключены к плюсу источни-
ка постоянного тока, а катоды тиристоров и ано-
ды диодов – к статорным обмоткам двигателя. 
Таким образом, создается возможность обеспе-
чения подачи постоянного напряжения незави-
симо на каждую статорную обмотку как в пря-
мом, так и в обратном направлении. Встречно-
параллельное включение диодов и тиристоров 
обеспечивает замыкание ЭДС самоиндукции, 
возникающей в статорных обмотках при выклю-
чении транзисторов. 

С помощью различных вариантов включения 
статорных обмоток электродвигателя можно со-
здавать различные типы вращающихся магнит-
ных полей (рис. 2), которые можно использовать 
для регулирования скорости электродвигателя и 
обеспечивать возможность реверса электродви-
гателя. 

 
Рис. 2. Положения вектора магнитной индукции магнитного потока поля статора:  

а – восемь положений вектора; б – шесть положений вектора; в – четыре положения вектора 

 
Работа полупроводникового устройства про-

исходит следующим образом.  
Путем изменения алгоритма и частоты ком-

мутации полупроводниковых ключей на обмотки 
статора однофазного двигателя возможно пода-
вать постоянное напряжение, обеспечивающее 

создание вращающегося магнитного поля с не-
обходимыми характеристиками. 

На рисунке 3 приведена тактовая диаграмма 
подачи управляющих сигналов на базы транзи-
сторов и управляющие электроды тиристоров, 
которая обеспечивает вращение магнитного по-
тока вращающегося поля статора в соответ-
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ствии с векторной диаграммой, приведенной на 
рисунке 2 б. 

 
Рис. 3. Тактовая диаграмма подачи  

управляющих импульсов  
на открытие полупроводниковых ключей 

 
Возможность регулирования скорости элек-

тродвигателя обеспечивается путем изменения 
частоты коммутации полупроводниковых клю-
чей. Регулирование напряжения на обмотках 
статора обеспечивается путем изменения сте-
пени открытия транзисторов [3]. 

Целью исследования является разработка и 
исследование однофазного асинхронного элек-
тропривода на основе векторно-алгорит-
мического управления для мобильных сельско-
хозяйственных машин малой мощности. 

 
Методы 

Для получения основных характеристик од-
нофазного асинхронного электропривода сель-
скохозяйственной машины при работе с полу-
проводниковым устройством был выбран метод 
компьютерного имитационного моделирования. 

 
Результаты исследований и их обсуждение 

Для снижения денежных затрат на изготов-
ление лабораторных образцов на начальном 
этапе проектирования полупроводниковых 
устройств с системой управления векторно-
алгоритмического типа целесообразно провести 
компьютерное моделирование. 

Корректность результатов моделирования во 
многом зависит от правильной модели одно-
фазного асинхронного двигателя [4-7]. Модель 
должна иметь возможность моделировать рабо-
ту электродвигателя с различными режимами 
питания обмоток статора, такими как несинусои-
дальные и несимметричные напряжения. 

Пакет прикладного программного обеспече-
ния Matlab Simulink предназначен для осу-
ществления компьютерного имитационного мо-
делирования линейных и нелинейных динами-
ческих систем и может быть применен для ис-
следования электроприводов с оригинальными 
полупроводниковыми устройствами запуска и 
работы однофазных асинхронных электродвига-
телей. Создание модели в Matlab производится 
путем сборки в диалоговом окне программы 
схемы соединений из готовых визуальных бло-
ков библиотеки Simulink, представляющих собой 
математические модели различных процессов 
[8]. 

Разработанная имитационная модель одно-
фазного асинхронного электропривода состоит 
из блоков-источников, имитирующих источник 
питающего напряжения, а также блоков-
приемников, которые позволяют получать вре-
менные зависимости электромеханических ха-
рактеристик моделируемой системы [9]. 

На рисунке 4 представлена модель из блоков 
среды Simulink для определения тока в каждой 
обмотке асинхронного однофазного электродви-
гателя. 

 
Рис. 4. Модель измерения тока  
в каждой обмотки двигателя 

 
Логика работы данной части имитационной 

модели заключается в том, что блок «Current 
Measurement» включается последовательно не-
обходимой обмотке в модели асинхронного 
электродвигателя и определяет полную величи-
ну тока в соответствующей обмотке. Далее из-
меренное значение величины тока с выхода 
блока «i» поступает на блок «Scope» (переиме-
нован в IMA), который представляет измеренное 
значение в визуальном формате и позволяет 
сохранить его для дальнейшей обработки. 

На рисунке 5 представлена модель из блоков 
среды Simulink для определения напряжения на 
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каждой обмотке асинхронного однофазного 
электродвигателя. 

 
Рис. 5. Модель измерения напряжения  

на каждой обмотке 

 
Логика работы данной части имитационной 

модели заключается в том, что блок «Voltage 
Measurement» включается параллельно необхо-
димой обмотке в модели асинхронного электро-
двигателя и определяет полную величину 
напряжения на соответствующей обмотке. Да-
лее измеренное значение величины тока с вы-
хода блока «v» поступает на блок «Scope» (пе-
реименован в U MA) для визуализации и сохра-
нения данных. 

На рисунке 6 представлена модель из блоков 
среды «Simulink» для определения активной, 
реактивной и полной мощностей. 

Логика работы данной модели заключается в 
том, что блок «Power», с помощью стандартных 
алгоритмов Matlab на основе величин тока и ве-
личин напряжения рассчитывает активную и ре-
активную мощность, потребляемою одной из 
обмоток «М» или «А». Далее, сигналы с выхода 
«Р» блоков «Power» для обмоток «М» и «А» 
суммируются с помощью блока «Subtract». Сиг-
нал с выхода блока «Subtract» представляет 
собой искомую активную мощность (Р), потреб-
ляемую машиной из сети. Аналогичным образом 
определяется реактивная мощность (Q), по-
требляемая машиной. Определение полной 
мощности машины (S) основывается на извест-
ном соотношении: 

    (1) 

Сигналы с выходов блоков «Subtract» для 
определения активной и реактивной мощности с 
помощью блоков «Product» возводятся в квад-
рат, далее суммируются блоком «Subtract». 
Блок «Sqrt» производит вычисление квадратного 
корня и сигнал с выхода данного блока пред-

ставляет собой полную мощность, потребляе-
мую исследуемой машиной [10]. 

На рисунке 7 представлена модель из блоков 
среды Simulink для определения коэффициента 
мощности исследуемой машины. 

 
Рис. 6. Модель для определения активной,  

реактивной и полной мощностей 

 
Рис. 7. Модель  

для определения коэффициента мощности 

 
Логика работы данной модели заключается в 

том, что блок «Fourier» с помощью стандартных 
алгоритмов Matlab для величин тока и величин 
напряжения рассчитывает их фазу. Далее опре-
деляется разность фаз между данными величи-
нами. С помощью умножения на pi/180 произво-
дится перевод угла в радианы. Далее сигнал 
подается на блок «Trigonometric Function», кото-
рый рассчитывает коэффициент мощности пер-
вой гармоники. 

На рисунке 8 представлена модель из блоков 
среды Simulink для определения угловой скоро-
сти вала машины и развиваемого ею крутящего 
момента. 

 
Рис. 8. Модель  

для определения угловой скорости и момента 

 
Момент вала двигателя и его угловая ско-

рость являются величинами, которые на основе 
математической модели асинхронной несим-
метричной машины и заданной величины вход-
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ного питающего напряжения рассчитывает блок 
«Single Phase Asynchronous Machine». 

На рисунке 9 представлена модель из блоков 
среды Simulink для определения активной мощ-
ности на валу электродвигателя. 

Определение активной мощности на валу 
машины основывается на известном соотноше-
нии: 

    (2) 
Момент вала двигателя и его угловая ско-

рость, как уже было отмечено, рассчитывает 
блок «Single Phase Asynchronous Machine» [11]. 

 
Рис. 9. Модель  

для определения активной мощности на валу 

 
На рисунке 10 представлена модель из бло-

ков среды Simulink для определения коэффици-
ента полезного действия исследуемой машины. 

 

 
Рис. 10. Модель для определения  

коэффициента полезного действия 

 
Определение коэффициента полезного дей-

ствия основывается на известном соотношении 

     (3) 

Логика работы данной модели заключается в 
том, что с помощью блока «Divide» находится 
отношение активной мощности на валу электро-
двигателя к активной мощности, потребляемой 
машиной из сети [12].  

На рисунке 11 представлена модель из бло-
ков среды Simulink для построения механиче-
ской характеристики исследуемой машины. 

В данной схеме момент вала двигателя и его 
угловая скорость, рассчитываемые блоком 
«Single Phase Asynchronous Machine», подаются 
на блок «XY Graph», который производит по-
строение механической характеристики. 

 
Рис. 11. Модель  

для построения механической характеристики 

 
На рисунке 12 приведена модель, задающая 

нагрузку на вал асинхронной машины. 

 
Рис. 12. Модель  

для задания нагрузки на вал машины 

 
Данная модель позволяет обеспечить три 

варианта нагрузки на двигатель: 

 при верхнем положении переключателя 
«Manual Switch 1» и нижнем «Manual Switch 2» 
на двигатель подключается линейно нарастаю-
щая нагрузка; 

 при нижнем положении переключателя 
«Manual Switch 1» и верхнем «Manual Switch 2» 
подключается статическая нагрузка; 

 при нижнем положении обоих переключа-
телей «Manual Switch 1» и «Manual Switch 2» 
подключается нулевая нагрузка. 

В качестве примера система питания асин-
хронного двигателя в данном случае выполнена 
с пусковым конденсатором в одной из обмоток 
электродвигателя. 

На рисунке 13 представлена имитационная 
модель асинхронного электропривода с полу-
проводниковым устройством и двигателем 
ДАК110-90-1,5. Данный асинхронный двигатель 
имеет следующие параметры: номинальная 
мощность, Рн = 0,09 кВт; номинальное напряже-
ние, Uн = 220 В; номинальный момент,  
Мн = 0,49 Нм; пусковой момент, Мп = 0,34 Нм; 
критический момент, Мкр = 1,03 Нм; номиналь-
ная частота вращения, n2 = 1380 об/мин. 
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Рис. 13. Имитационная модель электропривода 

 
В данной имитационной модели электропри-

вода n-p-n биполярные транзисторы, тиристоры, 
диоды и их система управления упрощены, а их 
работа имитируется с помощью управляемых 
источников напряжения «Controller Voltage 
Source» в режиме «Source type-DC», которые 
взяты из стандартной библиотеки «Power 
Electronics». 

Управляемые источники напряжения при по-
даче управляющих сигналов в определенной 
последовательности могут выдавать напряже-
ние на статорные обмотки такого же вида, как 
если бы питание происходило от исследуемого 
устройства.  

Блок «Single Phase Asynchronous Machine» в 
данной модели переводится в режим «Main and 
auxiliary windings», что позволяет питать двига-
тель несимметричным напряжением. 

Подача управляющих сигналов на управляе-
мые источники напряжения в модели осуществ-
ляется с помощью пяти генераторов импульсов, 
предварительно настроенных на выдачу управ-
ляющих сигналов с нужной частотой и амплиту-
дой. 

На рисунке 14 представлена имитационная 
модель асинхронного электропривода сельско-
хозяйственной машины с пусковым и рабочим 
конденсаторами и асинхронным однофазным 
электродвигателем, созданная в среде Simulink. 

В данной имитационной модели электропри-
вода на входы «+М» и «М» блока «Single Phase 
Asynchronous Machine» подается синусоидаль-
ное питающее напряжение, заданное блоком 
«Sine Wave». С помощью блоков «Current Meas-
urement» и «Voltage Measurement» осуществля-
ется измерение величин тока и напряжения по-
требляемых электродвигателем. В блоке «Single 
Phase Asynchronous Machine» вместо режима 
работы «Capacitor-Start» выбирается «Capacitor-
Start-Run», что позволяет задавать емкость как 
пускового, так и рабочего конденсатора. 

С помощью разработанных имитационных 
моделей было проведено исследование харак-
теристик асинхронного электродвигателя 
ДАК110-90-1,5 при конденсаторном пуске, а так-
же при работе с полупроводниковым устрой-
ством. В результате проведения эксперимента 
были получены осциллограмма крутящего мо-
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мента на валу электродвигателя, осциллограм-
ма угловой скорости, а также статическая меха-
ническая характеристика однофазного асин-
хронного электродвигателя. 

Из осциллограммы, представленной на ри-
сунке 15, видно, как происходит изменение вра-
щающего момента на валу электродвигателя 
при работе с пусковым и рабочим конденсато-
рами в разные моменты времени. В момент от 
начала времени моделирования (0с) и до 1,5 с 
можно наблюдать переходной процесс пуска 
электродвигателя под нагрузкой.  

Колебания момента при пуске от 0,1 до  
0,53 Нм наблюдаются в период до 0,65 с, далее 
момент приходит к установившемуся значению в 
0,34 Нм, что является пусковым моментом элек-
тродвигателя. Интервал времени моделирова-
ния от 1,5 и до 2 с соответствует переходному 
процессу после снятия пускового момента. Мо-
мент времени моделирования 3,7 с соответ-
ствует «опрокидыванию» электродвигателя с 
максимальным моментом нагрузки на валу в 
0,86 Нм. 

 
Рис. 14. Имитационная модель однофазного асинхронного электропривода с конденсаторным пуском 

 
Рис. 15. Осциллограмма крутящего момента вала электродвигателя  

при работе с пусковым и рабочим конденсаторами 

 
На рисунке 16 представлена осциллограмма 

крутящего момента на валу электродвигателя 
при работе с полупроводниковым устройством. 
Колебания момента при пуске от -0,68 до 0,9 Нм 
наблюдаются в период до 0,35 с, далее момент 
приходит к установившемуся значению в  
0,69 Нм, что является пусковым моментом элек-
тродвигателя. Интервал времени моделирова-

ния от 1,5 и до 2 с соответствует переходному 
процессу после снятия пускового момента. Мо-
мент времени моделирования 6,15 с соответ-
ствует «опрокидыванию» электродвигателя с 
максимальным моментом нагрузки на валу в 
1,98 Нм. 
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Рис. 16. Осциллограмма крутящего момента вала электродвигателя  

при пуске и работе под нагрузкой 

 
На рисунке 17 представлена осциллограмма 

угловой скорости вала электродвигателя при 
работе с пусковым и рабочим конденсаторами, 
откуда видно, как изменяется угловая скорость 
вала электродвигателя при работе с пусковым и 
рабочим конденсаторами под нагрузкой в раз-
ные моменты времени моделирования. Время 
пуска составляет 0,9 с. Интервал времени мо-
делирования от 1,5 до 1,8 с соответствует пере-
ходному процессу после снятия пускового мо-

мента. В период от 2 до 3,7 с угловая скорость 
вала при подключении нагрузки изменяется не-
значительно. В момент времени моделирования 
3,7 с угловая скорость резко стремится к нулю, 
что соответствует останову двигателя в резуль-
тате перегрузки. 

На рисунке 18 представлена осциллограмма 
угловой скорости вала электродвигателя при 
работе с полупроводниковым устройством. 

 
 

 
Рис. 17. Осциллограмма угловой скорости вала электродвигателя при пуске и работе под нагрузкой 

 
Рис. 18. Осциллограмма угловой скорости вала электродвигателя  

при работе с полупроводниковым устройством 
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Как видно из осциллограммы, время пуска 
электродвигателя составляет 0,35 с. В момент 
времени моделирования от 1,5 и до 1,8 с можно 
наблюдать переходной процесс после снятия 
пускового момента. В период от 2 до 6,15 с уг-
ловая скорость вала при подключении нагрузки 
изменяется с 157 до 150 рад/с. В момент време-
ни моделирования 6,15 с угловая скорость резко 

стремится к нулю, что соответствует перегрузке 
электродвигателя. 

На рисунке 19 представлена статическая ме-
ханическая характеристика однофазного асин-
хронного электродвигателя при использовании 
пускового и рабочего конденсаторов для пита-
ния двигателя. 

 

 
Рис. 19. Статическая механическая характеристика электродвигателя при конденсаторном пуске 

 
Как видно из графика на рисунке 18, пусковой 

момент (Мп) электродвигателя составляет  
0,34 Нм, значение критического момента (Мк) – 
0,69 Нм и развивается при угловой скорости в 
144 рад/с, значение номинального момента в 

0,49 Нм развивается при угловой скорости в  
149 рад/с. 

На рисунке 20 представлена статическая ме-
ханическая характеристика однофазного асин-
хронного электродвигателя при работе с полу-
проводниковым устройством. 

 
Рис. 20. Статическая механическая характеристика однофазного асинхронного электродвигателя  

при работе с полупроводниковым устройством 
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Как видно из графика на рисунке 20, пусковой 
момент (Мп) электродвигателя составляет  
0,69 Нм, значение критического момента (Мк) – 
1,98 Нм и развивается при угловой скорости в 
142 рад/с, значение номинального момента  
0,49 Нм развивается при угловой скорости в  
154 рад/с. 

Заключение 
Разработана имитационная модель одно-

фазного асинхронного электропривода сельско-
хозяйственной машины в Matlab Simulink. При-
ведено формализованное компьютерное пред-
ставление несимметричной асинхронной маши-
ны. Показан поэтапный алгоритм построения 
модели. С помощью разработанной имитацион-
ной модели было произведено исследование 
работы однофазного асинхронного электропри-
вода при использовании пускового и рабочего 
конденсаторов для питания двигателя, а также с 
полупроводниковым устройством регулирования 
скорости. Результатом исследования стали 
электромеханические характеристики однофаз-
ного двухобмоточного асинхронного электродви-
гателя с полупроводниковым устройством. 

В результате сравнительного анализа полу-
ченных характеристик было выяснено, что пус-
ковой момент (Мп) однофазного асинхронного 
электродвигателя при работе с полупроводни-
ковым устройством составляет 202% от пусково-
го момента при конденсаторном пуске, а крити-
ческий момент (Мк) – 286% от критического мо-
мента при конденсаторном пуске. Таким обра-
зом, применение рассмотренного в статье полу-
проводникового устройства в электроприводе 
мобильных сельскохозяйственных машин и аг-
регатов целесообразно. 
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ОБОСНОВАНИЕ ЛОКАЛЬНОЙ ПРИТОЧНОЙ ВЕНТИЛЯЦИИ  

ДЛЯ СВИНАРНИКА-МАТОЧНИКА НА ПРИМЕРЕ АО «АНТИПИНСКОЕ» АЛТАЙСКОГО КРАЯ 
 

SUBSTANTIATION OF LOCAL SUPPLY VENTILATION FOR SWINE BREEDING HOUSE  
ON THE FARM OF THE AO “ANTIPINSKOE” OF THE ALTAI REGION 

Ключевые слова: свинарник-маточник, микрокли-
мат, общеобменная и локальная вентиляция, темпе-
ратурно-влажностный и газовый режим, групповое 
регулирование расхода воздуха. 

 
Создание комфортных условий для животных в по-

мещениях при промышленном производстве является 
сложной задачей особенно для молодого поколения. 
Большое значение имеет температурно-влажностный 

режим, скорость воздуха и его газовый состав. Работа 
посвящена исследованию обеспечения микроклимата 
свинарника-маточника, где содержатся как взрослые, 
так и новорожденные поросята. Исследования выпол-
нялись на базе АО «Антипинское» Алтайского края. В 
свинарнике-маточнике клетки изолированы, и потоки 
приточного воздуха проходят над клетками, что снижа-
ет эффективность использования приточного воздуха 
для обеспечения требуемого газового режима в зоне 


